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ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD

ATENCION! Antes de realizar cualquier ajuste, es imprescindible conectar el motor o bomba al equipo para evitar
disparos inesperados de la proteccion contra subcarga (carga minima de 0,5A). Recomendamos que siga todos
los procedimientos e instrucciones de seguridad aprobados en su localidad cuando trabaje con equipos conectados
a la corriente eléctrica. A continuacién se detalla informacion importante de seguridad. Para la instalacién vy el
funcionamiento seguros de este equipo, asegurese de leer y comprender todas las precauciones y advertencias.
/\ ADVERTENCIA: Antes de instalar, hacer funcionar, hacer trabajos de mantenimiento o probar este equipo, lea
y comprenda el contenido de este manual. El funcionamiento, manejo o mantenimiento incorrecto podria causar
la muerte, lesiones personales graves y dafios al equipo. A ADVERTENCIA: Este equipo no esta disefiado para
salvaguardar vidas humanas. Respete todos los procedimientos y practicas de seguridad aprobados localmente al
instalar o hacer funciona este equipo. El no hacerlo podria causar la muerte, lesiones personales graves y dafios al
equipo. A ADVERTENCIA: Voltajes peligrosos. El contacto con la corriente eléctrica causara lesiones personales
graves o la muerte. Siga todos los procedimientos de seguridad aprobados localmente al trabajar cerca de lineas
y de equipo de alto voltaje. /A ADVERTENCIA: Este equipo requiere de inspeccién y mantenimiento periédicos
para asegurar su funcionamiento apropiado. Si no se le mantiene como es debido, podria dejar de funcionar
correctamente. El funcionamiento incorrecto podria causar dafios al equipo y posiblemente ocasionar lesiones
personales. /A ADVERTENCIA: Todas las conexiones deben ser hechas por un responsable cualificado. Existe un
riesgo de descarga eléctrica si no se atiende esta precaucion. A ADVERTENCIA: Se puede agregar proteccion
adicional del motor de la bomba cuando sea necesario en la instalacion. A ADVERTENCIA: Si el equipo se usa o
maodifica fuera de lo especificado por el fabricante, Toscano se exime de toda responsabilidad por uso inadecuado.
El interior del equipo solo debe ser manipulado por personal de nuestro servicio técnico.

A La instalacién debe ser realizada por un electricista.

IEE] Es imprescindible leer este manual técnico antes de proceder.

A Peligro: Riesgo eléctrico Aviso importante o recomendacion

Accién obligatoria: De lo (L
contrario podria provocar dafios 'Q‘ Para saber mas
en el equipo o instalacion




1. DESCRIPCION GENERAL
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1.1. DESCRIPCION DEL PRODUCTO
Cuadro de Control y Proteccion para Bombas de Rebombeo: controla y protege 2 bombas
mediante 2/3/4 boyas de nivel o sensor 4-20 mA. Funciones clave incluyen proteccion de

sobrecarga, alternancia de motores y salidas de alarma. Ofrece manejo sencillo e intuitivo
para una operacion eficiente. Garantiza un control preciso del nivel de liquido y previene

dafios al sistema.

1.2. FUNCIONES GENERALES DEL EQUIPO

® Alternancia
Cada ciclo de funcionamiento cambia el orden de arranque de las bombas.

> - *-» -»*
[ | [ |
P2 P1

Si una de las bombas falla o colocamos su selector en “cero’, la otra bomba la releva.

e Tl
P1 . P2

El sistema seguira funcionando con normalidad pero soélo con una bomba.

P1

® Alternancia por tiempo prolongado
Cuando una sola bomba lleva mas de 2 horas funcionando, se permutan las bombas.

_E

mas de dos horas




1.3. CONFIGURACION FRONTAL
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Alarmo 6. a

2. —FetYe] 7. =
3. 8.
4. 9,

5. 11. 10.

Selectores de las bombas

14. 14.
Partes del médulo de control
1. Nivel de alarma (High level) 8. Ajuste tiempo maximo de marcha
2. Nivel alto (L2) 9. Ajustes avanzados / Datalogger
3. Nivel medio (L1) 10. Indicador de alarma
4. Nivel bajo (LOW) 11. Pulsador giratorio
5. Alarma general 12. Bomba en marcha
6. Ajuste de sobrecarga para la bomba 1 13. Fallo en la bomba

7. Ajuste de sobrecarga para la bomba 2 14. Selector MANUAL- 0 - AUTOMATICO
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1.4. CONFIGURACION INTERIOR

Transformadores
de intensidad

Transformador de
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alimentacion

Contactores

Bornero de mando
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Entradas Klixon

Regleta de tierra

Fusibles de mando

Seleccioén de tension

Interruptor
general
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Advertencia: Ponga
atencion al abrir la tapa
frontal del equipo. La cinta
plana esta conectada.
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Cinta plana

b— Zumbador

D (@————— Puerto de comunicacion

(mddulo opcional)




2. INSTALACION
A

2.1. INSTALACION MECANICA (FIJACION MURAL)

® Fijacion mediante garras
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0 Colocar las garras de fijacién en alguno de los puntos de anclaje establecidos para tal fin.

e Perforar la pared segun el lugar donde haya colocado las garras de fijacion.

e Colocar los tornillos para anclar el equipo mediante las garras de fijacion.

® Fijacion directa
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140mm

194mm
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Perforar la pared a las medidas indicadas (en mm) y atornillar el equipo directamente.
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2.2. INSTALACION ELECTRICA | SISTEMA MONOFASICO

La correcta instalacion eléctrica de un sistema de bombas monofésicas es crucial para
garantizar un funcionamiento eficiente y seguro de este cuadro de rebombeo. Siga

atentamente los pasos que se muestran a continuacion:

a Posicionar los selectores en- 0 -.

e Mover el puente de seleccion de tension a la posicion 230 V.

e Dejar en OFF el selector de fallo/secuencia de fase.

o Segquir las indicaciones de conexion de entrada de alimentacion.

e Seguir las indicaciones de conexion de salida a bomba.

o e A Dejar en OFF el selector de
© & |0 A fallo/secuencia de fase
= @ Auto = @ Auto
—>
F1 = F2
‘ ‘ 0,2A 2A ——

ONCGED
Coloque los selectores en “cero’

antes de alimentar el equipo.

Seleccion de tension
OLTA VOLTAGE
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A Mover el puente para seleccionar la tensién de alimentacién a 230 V.




e Entrada alimentacion monofasica

(L/N, 230 VAC)
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Salida a bomba monofasica con
condensador de arranque integrado

1
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Salida a bomba monofasica con condensador de arranque separado.
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2.3. INSTALACION ELECTRICA | SISTEMA TRIFASICO

La correcta instalacion eléctrica de un sistema de bombas trifasicas es crucial para
garantizar un funcionamiento eficiente y seguro de este cuadro de rebombeo. Siga
atentamente los pasos que se muestran a continuacion:

a Posicionar los selectores en- 0 -.

e Mover el puente de seleccion de tension a la posicion 230 V o 400 V segun el tipo de
motor que haya elegido.

e Mover o dejar el selector de fallo/secuencia de fase.
o Segquir las indicaciones de conexion de entrada de alimentacion.
e Seguir las indicaciones de conexion de salida a bomba.

G Verificar el sentido de giro si fuese necesario.

A e Seleccionar ON/OFF el selector
de fallo de fase. Ver pagina 13.
3 @ Auto :E @ Auto
[0 — F2
‘ oon | W

ON OFF
Coloque los selectores en “cero’

antes de alimentar el equipo.

R —7— 1)
9 Seleccién de tensién [ /J 0 e
’7 M1 SEEE FEEE
VOLTAGE| |VOLTAGE )
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A Mover o dejar el puente para seleccionar la tensién de alimentacién deseada.




Entrada alimentacion trifasica Salida a bomba trifasica.
(L1/L2/L3, 230/400 VAC).
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& Si al encender aparece = = = =0~z (error en la secuencia de fases) habra que
intercambiar entre si dos de las fases de alimentacion.

® Verificacion del sentido de giro
Cuelgue la bomba y apligue tension un instante usando el modo “manual”.

o

Giro del cuerpo ~ Girointerno | Giro interno x Giro del cuerpo Go0
de labomba del rotor del rotor de labomba LD
v )
Invertir v
el cable
)
Giro del cuerpo
de labomba




3. MANEJO DEL EQUIPO

A
3.1. SELECTORES DE LAS BOMBAS
i Modo manual Modo cero Modo automatico
|
2 ©0 08 ©0 08 ©0 08
% = 0 Auto = 0 Auto = 0 Auto
w

LLa bomba funciona de La bomba no
forma forzada unmaximo ~ puede funcionar

de 15 segundos

La bomba se pondra
en marcha cuando
sea necesario

0 Si ninguno de los selectores esta en AUTO el equipo activa la alarma

3.2. SIMBOLOGIA

‘ )Conﬂrmar < )Mantener
ﬁ'{) pulsado

Modificacion Seleccion de
de parametros parametros

@ OFF

o200 Fijo: ON/Seleccion

de pardmetros

_\‘/_ _~‘_ Parpadeo: modificacion
)

"~ de pardmetros

Alarma Bomba
(@YA Sin alarma @ O Parada
'::.:'& Fallando ce En marcha
| YA Alarmada @_::.:_ Er;nrgre]\lzzrlwa




3.3. MENSAJES DEL DISPLAY

- Los dos selectores estdn en cero (sistema anulado).

Hio= o Equipo en modo Automético.

DR Una bomba en marcha (consumo de 3,4 Amperios).
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LR Las dos bombas estan en marcha.

= Ninguno de los selectores esta en AUTO.

= -2 Parada de las bombas en curso de temporizacion (pag.14).
Err PR Fallo o secuencia incorrecta en fases de alimentacion (pag. 13).
JiH Bomba 1 parada por sobrecarga. Disparo en 6,7Amps.

= Bomba 1 con fallo de falta de fase (pag. 13).

FoDdE- RERE Bomba 1 sobrecalentada con Klixon abierto (pag. 13).

ol orLm Bl Bomba 1 ha superado el tiempo de marcha maximo (pag. 14).

= Nivel en centimetros.
= Error del sensor por hilo cortado o conexién deficiente (pag. 27).

o S Error del sensor por cortocircuito (pag. 27).

3.4. RESET DE ALARMAS

Pulsar para borrar
el mensaje

Alarm @ E ® Imax1
20 ) ® Imax2

1e o X

Low @ O o x
oY J ® 1)
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4. AJUSTES / CONFIGURACION

4.1. AJUSTES DE PROTECCION TERMICA

® Ajuste manual Imax 1/ Imax 2

Seleccionar Pulsar

B |
o > e
ed 74&%1;} O Imax2 20 Ea F‘

u o X [t}
a0 O A0

Mantener pulsado

Alarm O ©® max1
20 _——- O max2
the] o X

Low O ( ’ [e) ¢

&0 O

~

@ ot

O Imax2
o X
o

O

Modificar valor

Alarm O -imax 1
20 #) imax2

t¥e) o X
Low O le) Q
A0 O

Soltar cuando
aparezca el valor

Alarm O
20
the}

Low O

&0

2R

@ max1
QO Imax2
o X
o

o)

(D Debera llevarse a cabo el mismo procedimiento para Imax 2.

0 Si no toca el mando durante mas de 15 segundos,
el equipo regresara a la pantalla principal.

® Calibracion automatica

Elequipo se auto-calibraenla primera
puesta en marcha. Tras los primeros
30 segundos, el equipo registra
la corriente maxima consumida.
Después fija el valor de Imax. un 20%

por encima. Para repetir el proceso
seleccionar 1= =0 en Imax.




® Fallo de fase

L3

Si en una instalacién trifasica cambia el sentido o se corta na de las fases en la
alimentacion o en la bomba, se producira un fallo de fase ==~ ==
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OK@ ERROR @ ERROR @
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® Sobrecalentamiento motor (KLIXON)

Si las bombas tienen un termo-contacto integrado (KLIXON o similar), podemos
conectarlos a los terminales 1-2 y 3-4.

Cuando la bomba se sobrecalienta, el termo-contacto se abre.

En la pantalla aparece por ejemplo el mensaje = { 045~ =EF: indicando que la
bomba 1 esta sobrecalentada.

222

-
3

44 428

KLIXON

@ Si no utiliza estas entradas, hay que colocar un
puente entre las bornas 1-2y 3-4.

® Mientras el termo-contacto esté abierto la bomba no se puede poner en marcha.

® Elled de alarma de esa bomba quedara encendido de color rojo fijo.

® |aalarma de sobrecalentamiento se puede silenciar, pero no se puede resetear.

® Cuando la bomba se enfria el termo-contacto se cierra, la alarma desaparece auto-
maticamente y la bomba puede funcionar de nuevo.
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4.2. AJUSTES DE PROTECCION MECANICA

® Tiempo maximo de funcionamiento (max. run time)

Permite detectar el bloqueo de la boya mas baja o del sensor analizando el tiempo que se
bombea sdélo con el nivel mas bajo activado.

Seleccionar Mantener Seleccionar el Mantener pulsado
Max.run time pulsado tiempo deseado para confirmar
=G B F AAAAA c B (o . IR
. HEEEJSL.| | *. HEEBJ.L.| | . HEEE. L. | .
uwo ®x 1o ®x uo X uo
@ @ o e O o e @ o& -0
&0 O a0 (@) }) A0 [eX 1] a0

Funciones:

Deteccion del bloqueo en bombas monofasicas con boyas integradas.

Las boyas de las bombas que estan en el fondo, donde hay mds suciedad, pueden
bloquearse. Si se bloquean en posicion “ON”, la bomba no para.

Cuando una bomba estéd en marcha sélo con su propia boya activada, el led parpadea.
Si rebasamos el tiempo maximo ajustado, se anula la bomba por fallo, se muestra el

mensaje =~ =i y el led se queda encendido. @ X

Q Si pulsamos el mando o se activa la boya de alarma, el fallo
se resetea y la bomba vuelve a funcionar.

Deteccion de boyas bloqueadas en Instalaciones con boyas externas

Si la boya inferior (LOW o L1) se bloguea en posicién “ON”, las bombas no paran. .
Cuando alguna bomba estd en marcha sélo con la boya inferior activada, el led parpadea. ','E
Si rebasamos el tiempo maximo, se anula la boya y el led se queda encendido. @ X

Elled del nivel mas bajo (LOW o L1) parpadea-! . indicando que la boya esta anulada. El
equipo sigue funcionando con el resto de las boyas

Como la boya mas baja esta anulada la parada se retrasa 30 segundos tras bajar la boya
C T T

Superlor y aparece una cuenta atras = =z =0

Q Si pulsamos el mando o si la boya baja, el fallo desaparece.




Deteccion de atascos en sensor de nivel continuo

Si el sensor se atasca, cuando el depdsito se vacia la lectura no baja del nivel LOW vy las
bombas no paran.

m
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Cuando alguna bomba esta en marcha sélo con LOW activado, el led parpadea—:‘:— X
Si rebasamos el tiempo maximo, se anula el nivel LOW y el led @ X se enciendle.

El led LOW —l.- parpadea indicando que el sensor esta anulado.

Elequipo sigule funcionando con el resto de los niveles. Como LOW esta anulado, la parada

se retrasa 30 segundos tras desactivarse L1y aparece una cuenta atras iz = =)z =0}

Q Si pulsamos el mando o la lectura baja por debajo
del ajuste LOW, el fallo desaparece.
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4.3. AJUSTES DE CONTROL DE NIVEL / BOMBAS CON BOYA INTEGRADA

FUNCIONAMIENTO

El equipo mantiene activada una de las salidas. Cuando el deposito se llena, las boyas de
las bombas suben a la vez, pero sélo una de las bombas se pondra en marcha.

Boya de alarma

- Arrancan las dos bombas (si las boyas
integradas estdn activadas).

- Activa el zumbador.

- Activa la salida GENERAL ALARM.

- Activa la salida 24 VAC.

Boya adicional @) (opcional)

Opcioén A. Sin boya adicional

- Funciona con las boyas integradas y
la alarma.

Opcioén B. Boya para arrancar

dos bombas

- Pone en marcha la segunda bomba
antes de llegar al nivel de alarma.

Opcion C. Boya para permitir el arranque
- Pone en marcha una sola bomba.
-Las boyas integradas realizaran la

funcién de paro de seguridad y proteccion
de marcha en seco.

Boyas integradas

- Arranca 1 sola bomba (funcion
alternancia).

- Se paran las 2 bombas al bajar
las boyas.

r Omones_m T Alarma

L O

14 15 16 17 18 19 20 21

i

Alarm

S

Qll
Ol




AJUSTES
& &

o Situar los selectores en cero antes de configurar el equipo. B Q| | > Qe
e Elegir una de las siguientes opciones:
Alarm
Opcion A. Sin boya adicional ‘ %) ®‘ o 0lo ®‘ %) @‘

- Colocar un puente en 16-17. ey e e it
14 15 16 17 18 19 20 621

Opcion B. Boya para arrancar dos bombas ao ‘g)‘ 51® 52® %Iag)n

- Colocar la boya en 18-19.

T4 15 16 17 18 19 20 21
@

Ocion C. B ir el LOW L1 L2 Alarm

pcion C. Boya para permitir el arranque

- Quitar el puente en 16-17 para conectar la boya L1. ‘ @‘Q) @‘Q) @‘Q) ©

14 15 163817 18 19 20 21

El equipo viene configurado de fabrica para boyas externas (External Floats) y serd
necesario configurarlo como (Integrated Floats).

Seleccionar ajustes (SET) Pulsar Girar y seleccionar Et.FL
Ao O O taxt Al mo O maxt a0 ) ® G
(]

20 JE‘:J OEZ uo O Imax2 20 EtFL Ofrax2
1o O 1o 1o Q, X
= O . ; — . @ , .

a0 o) ( ) o a0 O
Mantener pulsado Soltar cuando aparezca in.FL

)
Alarm O O imax1 @ ) Of =4

0 o ¥ 1o o X

Low tw O oxx
N < ’ o ‘ o Estas bombas no
O

80 oW &0 se pueden arrancar
manualmente cuando
el nivel es muy bajo
= porque su boya
desconecta el motor.

@ Este paso es necesario para el correcto funcionamiento del equipo.
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4.4. AJUSTES DE CONTROL DE NIVEL / BOMBAS CON 2 O 3 BOYAS EXTERNAS

FUNCIONAMIENTO ‘ C \@ @\@ Q@

14 15 16 17 18 19 20 21

® Modo bomba con 2 boyas externas

LOw L1 Lé ALARM

Boya de alarma

- Arrancan las dos bombas.

- Activa el zumbador.

- Activa la salida GENERAL ALARM.
- Activa la salida 24 VAC.

Boya L1

- Arranca una bomba cada vez
(funcion alternancia).

- Albajar del nivel L1,ambas bombas paran.

® Modo bomba con 3 boyas externas

Boya de alarma

- Arranca la segunda bomba. ERERYY 18 pay
- Activa el zumbador.

- Activa la salida GENERAL ALARM.
- Activa la salida 24 VAC.

Low L1 L2 ALARM

Nivel L2
- Arranca la segunda bomba.

Nivel L1
- Arranca una bomba.
- Paran la(s) bomba(s).

Este modo de funcionamiento
viene por defecto (parametro
ET.FL). Revisar ajustes avanzados
si hubiese algun problema.




4.5. AJUSTES DE CONTROL DE NIVEL / BOMBAS CON 4 BOYAS EXTERNAS

FUNCIONAMIENTO 21%) ‘@ O|©

Boya de alarma 555 629 55 535
- Arrancan las dos bombas. Low L1 L2 ALARM
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- Activa el zumbador.
- Activa la salida GENERAL ALARM. [ —
- Activa la salida 24 VAC.

Nivel L2
- Arranca la segunda bomba.

Nivel L1
- Arranca una bomba.

Nivel LOW
- Al'bajar del nivel LOW, ambas bombas paran.

@ Este modo de funcionamiento viene por
defecto. (Parametro ET.FL) Revisar ajustes
avanzados si hubiese algun problema.
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4.6. AJUSTES DE CONTROL DENIVEL /BOMBAS CON SENSOR DE NIVEL 4-20mA

FUNCIONAMIENTO

Boya de alarma / Nivel de alarma
- Arrancan las dos bombas.

- Activa el zumbador.
- Activa la salida GENERAL ALARM.
- Activa la salida 24 VAC.

Nivel L2
- Arranca la segunda bomba.
Nivel L1

- Arranca una sola bomba.

Nivel LOW

- Al bajar de nivel LOW, ambas bombas paran.

El control de las bombas mediante un sensor 4-20 mA + boya de alarma, nos permite
ajustar hasta 4 niveles. El sensor monitorea el nivel de liquido y activa las bombas en
funcion de esos niveles preestablecidos. Ademas, la boya de alarma se encarga de
sefialar cuando el nivel alcanza un punto critico asegurando el sistema.

© V| VI |V
3 AN BN BN BN BN W AN W
12 13 14 15 16 ;I7 1§ 29 20 21
P I O
mA Low L1 L2 ALARM
— |
[ ]
I (="
E’Mﬂarm I ]
Alarm
|- | S R o T

VA ) @ 1)

® |a pantalla muestra el nivel
en cm.

® Solo se muestra el consumo
de las bombas en modo manual
o durante la calibracion.

Si falla el sensor, las bombas
arrancan con la boya de alarma.
Cuando el nivel baje y se desactive
la boya de alarma, la parada se
retrasara 30 segundos, durante los

cuales se mostrara una cuenta atras
0T, O™




AJUSTES

o Conexionado

- Conectar el sensor entre los terminales 12y 13.

PE
- La malla del sensor se conecta 1 l

Alarm

Rlojeloelelele

12 13 14 15 16 17 18 619

a la regleta de tierra PE.

(@0 800 600 0 @]

| @ Sse recomienda el uso de boya de alarma |

e Seleccion de rango

El equipo viene de fabrica con el sensor
. Podemos eleg|r uno de
O™ p( ry

desactivado 1=+~
estos rangos

Seleccionar ajustes (SET) Pulsar
. HEEE IZ]ZZL ”'”O 2':"1
uo <O %
@ 0
a0 (o1 )] Oy

Girar y seleccionar SEn Mantener pulsado

@ o= il =o ®c=
20 SEﬁ O imax2 20 m===  Omm
uo oX 1o o X
w0 o0 o o

a0 O (e 1))

Aparece el Girar y seleccionar
rango actual el rango

Alarm O O max1 Alarm O O imax1

.o GEBE ... ® 2] f—
[te) o X no o X

e W
&0 (oL [}] a0 (o) }]

Soltar cuando

Mantener pulsado aparezca el valor

e Ajuste de los niveles
- Podemos ajustar cada uno de los
cuatro niveles LOW, L1, L2 y Alarm.
- Cada nivel se ajusta en su
LED correspondiente.

Seleccionar el nivel Pulsar

Aam O EI [ O me Aarm O O imax1
20 U 0w 120 O maxz

uo o X (e}

- @ o
&0 ]

Girar y seleccionar
el nivel en cm

Aarm O

(o) 1})

Mantener pulsado

O max

an Nam O 0 tmax
2o 0 maz o -
0@ oX uo oX
e . o =

a0 O o)

%

Soltar cuando
aparezca el valor

Nom O A ©

20 U 0 omax
uo o X
@
&0 O

. ovmt| [ memo EE O
po EIEEE e 20 L L I
uo oX 1o o X
=@ O o wo . o

a0 o a0 o

El sistema impide cruzar los niveles
y obliga una separacién minima de
1 cm entre cada nivel.
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4.7. AJUSTES AVANZADOS

Girar y seleccionar el

Seleccionar ajustes (SET) Pulsar parametro deseado
Alarm O O Imax1 Alarm O O max1 Alarm O QO Imax1
.o o888 |l .o dRER o.. .o EEFL ..
uo o) t¥e) o X 110 o X
Low O @ o ) O o0 Low O @ o
&0 o 60 O &0 Oy
Auto-reset
Sensor por nivel de
4-20 mA Boya  Antibloqueo  alarma
desactivado externa desactivado desactivado
N N N - _N\ _ N
* (AR SFrES YSERDFF YEEFL ) ABLOOFF YA-ESOF >i:r|d>
14 V 14 V % %
2 2 2 2 2 2 2
e T TR TP T e
8seg 8seg ‘ 8seg ‘ 8seg ‘ 8seg ‘ 8seg
II-I,FL :"DLD l‘h—. ':1 EEl L:Fl
Boya  Antibloqueo Auto-reset
Muestra  Reset integrada  activado  por nivel de
datos de alarma
guardados fabrica activado
OFF G0 100 {50 200 250 300 400 500

Seleccionar el rango

GRABARY SALIR

* Parametros por defecto.



® Boya externa/boya integrada

El modo de configuracién avanzado permite seleccionar entre la opciéon de boyas
integradas o boyas externas en la instalacion. Dependiendo de la eleccion, se debe ajustar
el modo correspondiente para asegurar un funcionamiento adecuado. Ver apartado 4.3.
AJUSTES DE CONTROL DE NIVEL.

L3

m
2
P
Z
(]
r
~~~
m
(%]
-

Et.FL */ In .FL : Eleccion del tipo de bomba utilizada: Bomba con boya de
nivel externa / Bomba con boya de nivel integrada (bomba automatica).

® Antibloqueo ON / OFF

Si estd activado, cuando una bomba permanece en modo Automatico sin funcionar durante
mas de 50 horas, el equipo arrancara la bomba durante un segundo para evitar que se
bloguee en periodos de reposo.

1 segundo / 50 horas (modo Auto)

Ablo OFF / On *: Funcion habilitada/deshabilitada (ON/OFF) para el ejercicio
automatico de la bomba 1 segundo cada 50 horas de parada continua.

® Auto-reset por nivel de alarma ON / OFF
Esta funcion resetea las alarmas de las bombas si se activa el nivel de alarma. Si con el
nivel de alarma activo, se volviese a producir una alarma, ya no se resetearia.
Ejemplo

Una de las bombas ha sufrido una sobrecarga debido a un fallo puntual y esta detenida
con alarma. Si el nivel sube y se activa el nivel de alarma, el fallo se resetea y la bomba
vuelve a funcionar. Como el fallo de sobrecarga fue puntual y no ha vuelto a aparecer la
bomba vuelve a estar operativa.

ATES OFF * / On : Funcion habilitada/deshabilitada (ON/OFF) para rearme

automatico tras actuacion de la proteccion térmica y solo en nivel
de alarma (un solo rearme).

* Parametros por defecto.



5. ALARMAS / SALIDAS DE SENALIZACION
44

5.1. SALIDA DE SENALIZACION (BORNAS 5-6/7-8)

\"'w_‘, ® Opcion galibo con alimentacién 24 VAC (max. 500 mA)
g
g %1% ® Se activa si se detecta algun problema (ver pag. 26).
&8 = = ® Permite conectar directamente algun dispositivo de
5 6 sefializacién a 24 VAC, como un galibo o una sirena. Esta
3 3 salida puede silenciarse (apartado 5.3.).
24VAC
max
500 mA
\@/

Salida de tension
(contacto NO)

@ La corriente maxima estd limitada a 500mA.

® Se activa al mismo tiempo que la salida anterior y pue-
1% de utilizarse para conectar algun elemento exterior de se-
== fializacion. Esta salida puede silenciarse (apartado 5.3.).

max
TA/250V

)

Salida libre de potencial
(contacto NO) *

SUPPLY




5.2. SALIDA DE ALARMA GENERAL (BORNAS 9-10-11)

® Sitodo es correcto, el contacto se situa entre los termi-

nales 9 y 10. Cuando hay algun problema, el contacto se
sittaentre 10y 11.

OK  COM ALARM
max
2A/250V

A

GENERAL
ALARM

Salida libre de potencial
(contacto conmutado NO/NC)

5.3. SILENCIADO DEL ZUMBADOR

Q Es posible silenciar estas alarmas mediante una pulsacién sobre el mando.

Cualquier
alarma activada Pulsamos Silenciamos el zumbador
Alarm O O Imax1 Alarm O O Imax1 Alarm O O Imax1
Lo RAuED . wo AuED .. vo RAuED ..
[t¥e) o X 10 o X [the) o X

Low O ‘ o % Low O O o & Low O ' o %
oe o )
bk bl
24VAC ﬁ ZMC 3\9

Q Si mas tarde aparece otra alarma, el zumbador y la salida volveran a activarse.
La salida de alarma general no se anula.
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5.4. MENSAJES DE ALARMA Y SOLUCION DE PROBLEMAS

*
o
5 =)
- . .
. e Posible Posible
Mensaje Descripcion i
s © causa solucion
s 3
® ®©
(%] (7]
Alimentar el equipo
Alimentacion de red OFF respetando la tensién de
entrada (ver pag. 6-9)
La pantalla no El seccionadorestaen-0-  Mover el seccionadoren-1 -
enciende -
Asegurarse que la cinta
Cinta plana desconectada Efnn:ctejéz Ec;r;((:)tgr;ente
equipo
El displa Colocar el puente de
del e pui yo No se ha revisado la seleccion de tension segun
ar gdez seleccion de tension si esta instalando un motor
parp 230 I/11l 0 400 Il
Se ha levantado la boya
Y Led de alarma de alarma o el agua ha Averiguar por qué el agua
& —.— parpadea X x llegado al nivel de alarma  alcanzo esa altura y tomar
! marcado en el ajuste del medidas correctoras
sensor 4-20mA
Protecciones de motor ggmggsg;gurig;?ﬁ;te
HoDUEr Alarma de activadas. Se_ indica la esta acorde con las
R X X bomba que tiene el fallo 'y . :
R ER sobrecarga i : especificaciones de
T a intensidad a la que se ha : !
; corriente nominal del
disparado motor
. » Revisar los puntos
A la alimentacion o a alguna de conexién de la
de las bombas le falta una ; .
B fase alimentacion y de las
it Fallo de fases / bombas
I ' X X -
it secuencia Las fases estéan Secuencia de fases:
ConeC‘Fadas pero en el Revisar pag. 13 chequeo
orden incorrecto (solo en de qiro del motor
motores trifdsicos) g
= racion ) . .
R T S“p? acio Superado el tiempo de Revisar este ajuste de
- del tiempo de X X . .
= marcha marcha configurado tiempo de marcha (pag. 14)

* (X) Significa contacto de salida actuado.



Sobrecalenta-
miento motor
(KLIXON)

Apertura de la entrada
KLIXON de la bomba
sefialada. El motor se ha
sobrecalentado.

Averiguar porqué el motor
llegd a calentarse y tomar
medidas correctoras

L3

Error del sensor
4-20 mA por
circuito abierto

El sensor no esta
conectado.
Consume menos de 4 mA

m
2
P
Z
(]
r
~~~
m
(%]
-

Revisar la conexién del
sensor (bornas 12-13) que
se encuentre bien cableado

Error del sensor
4-20 mA por
cortocircuito

El sensor esta
cortocircuitado

Cambiar el sensor

El sensor consume mas
de 20 mA

Asegurese que el capilar del
sensor no esta obstruido

Ningun selector
en AUTO

Al realizar el mantenimiento
de la instalaciéon o una
activacion manual, se olvidd
colocar los selectores
nuevamente en AUTO.

Colocar los selectores en
AUTO tras la sesion de
mantenimiento / Silenciar

el equipo mientras se esté
usando, siempre y cuando
no se olvide volver a colocar
los selectores en AUTO
nuevamente




6. RESET DE FABRICA

A
@ Seleccionar SET Pulsar Girar y seleccionar F.rES
3
Alarm O g O Imax1 Alarm O ) O Imax1 Alarm O O Imax1
XE 20 5:}: O Imax2 20 SE: QO Imax2 20 FFES QO Imax2
m [T¥e) (o) 11O o X (£N0) o X
@ @ o v O m o-xx Low O Q 8-
A0 O A O @] )] A O @) )]
Mantener pulsado Soltar cuando aparezca F.rES
Alarm O O Imax1 Alarm O |: |: |: O Imax1
o ODOD o e zo UEEIES o e
¥} o X 11O o X
Low O ( ’ o Low O ‘ o
A O @) )} Ay ®) Oy
~

0 Los contadores de horas, arranques, alarmas y Gltima alarma no se borraran.

® Parametros por defecto

Et.FL : Eleccion del tipo de bomba utilizada: Bombas con boyas externas.

Ablo OFF: Funcion deshabilitada (OFF) para el ejercicio automatico de la bomba 1
segundo cada 50 horas de parada continua.

A.rES OFF: Funcion deshabilitada (OFF) para rearme automatico tras actuacion de la
proteccion térmica y sélo en nivel de alarma (un solo rearme).



7. MANTENIMIENTO

A
7.1. CONSULTA DE LOS DATOS DE FUNCIONAMIENTO (DATALOGGER)
Seleccionar SET Pulsar Pulsamos y soltamos

O Imax1
BEBE ...

larm O O max
Tlo dRER .

[t¥e) o X

Alarm O C E t QO Imax1

2Q pu O Imax2
[SN@)
Low O

m
3
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Z
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-
~
m
()
-

O X
ox

0 o

Oy A O O

Bomba 1
ol Y o Y s S ] 'l l:illi:i
000 | [ | | D S | [ =0
Horas de N° de N° de Intensidad Versién de
marcha arranques  alarmas Ultima alarma software
Bomba 2
o o T I s S | - Zl (1 o A I 1 A
[y [ | D i | .2 [ o | [ O P

Q Puede cortar este mensaje con una pulsacion corta del mando.
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7.2. CONSEJOS DE MANTENIMIENTO

® Inspeccion regular

Realizar inspecciones periddicas de todo el sistema del cuadro de control y proteccion
para bombas de rebombeo. Verificar los componentes, cables, conexiones y dispositivos
de proteccion para detectar signos de desgaste, dafos o deterioro. Revisar y apretar las
conexiones eléctricas y los terminales para asegurarse que estén firmes y sin signos de
corrosion. Asegurarse de seguir las pautas de seguridad adecuadas al trabajar con electricidad.

® Calibracion de sensores

Si se utilizan sensores 4-20 mA, verificar y calibrar regularmente estos sensores seguin
las recomendaciones del fabricante. Asegurarse de que los valores de medicion sean
precisos y estén dentro de los rangos esperados.

® Prueba de funcionamiento

Realizar pruebas periddicas del sistema de cuadro de control y proteccion para verificar su
correcto funcionamiento. Esto puede incluir pruebas de arranque y parada de las bombas,
pruebas de alarmas y pruebas de respuesta a situaciones de proteccion, como el funcio-
namiento en seco o el nivel maximo de alarma.

® Registro de eventos y mantenimiento

Llevar un registro detallado de las actividades de mantenimiento realizadas, incluyendo
inspecciones, limpiezas, calibraciones y pruebas. También registrar cualquier evento
anomalo, alarma o fallo del sistema. Esto facilitara el seguimiento del mantenimiento y la
identificacion de posibles problemas recurrentes.

® Capacitacion y documentacion

Asegurarse de que el personal encargado del mantenimiento esté debidamente capaci-
tado en la operacion y el mantenimiento del cuadro de control y proteccion. Proporcionar
documentacion clara y detallada, como manuales de usuario y diagramas de cableado,
para facilitar el mantenimiento adecuado del sistema.



8. CARACTERISTICAS TECNICAS
Y A

Caracteristicas eléctricas

Tensioén de alimentacion

230/400 VAC (seleccionable)

Variaciones de tension admisibles

+/-20% (>30%: Auto-desconexion)

3

Fusibles de mando (F1/F2)

F1:0,3 A (primario) / F2: 2 A (secundario)

Intensidad maxima

16 A AC3

Protecciones

m
9
>
Z
o
[
m
0

Sobrecarga, falta y secuencia de fases, sobrecalentamiento y
tiempo maximo de marcha

Display

LED 4 digitos

Sefializacion

Bombas en marcha, alarmas, estado de niveles, intensidad
maxima y tiempo maximo de marcha

Ajuste de sobrecarga (Imax)

06-200A

Ajuste de autocalibracion

+20% de In fijo (Intensidad nominal)

Ajuste del tiempo maximo de marcha

OFF - 30 segundos — 99 minutos

Rango del sensor 4-20 mA

50cm, 100cm, 150cm, 200cm, 250cm, 300cm, 400cm o 500cm

Deteccion de fallo en sensor 4-20 mA

Cortocircuito ( 1>23 mA) y circuito abierto (I < 3 mA)

Tiempo de disparo por sobrecarga

7 segundos

Tension en boyas/sensor 4-20 mA

24 VDC

Contactos de alarma

maximo AC1:2 A/250 VAC y AC11: 1 A/250 VAC

Salida de sefializacion

24VAC (max. 500 mA)

Datos de funcionamiento
(Datalogger)

Horas de marcha, nimero de arranques, nimero de alarmas
e Intensidad de la ultima alarma para cada bomba

Bornas de conexion de mando

4 mm?

Caracteristicas mecanicas

Configuracion de prensaestopas

Tx M25 (alimentacion) + 2x M20 (motores) + 5x M16 (mando)

Fijacion Directa 6 con horquillas de fijacion
Medidas (mm) 255x230x 150

Peso 2,8 Kg

Temperatura de trabajo -10 +55°C

Proteccion IP56

Software V1.1
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